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12 nota de inicio enveq

Para el primer uso del sensor, se debe seleccionar el tipo de sensor correcto a través de la pantalla
o del software. Se recomienda el uso del software, pero es opcional.

1. INSTALACION DEL SOFTWARE

Si desea configurar el sensor utilizando el software correcto, descargue la ultima version a través del
siguiente link:

> https://www.envea.global/solutions/process-optimization/dahs-software/

Importante: Puede ser necesario instalar Drivers (Windows) que también estan disponibles en nuestro
sitio web.

2. MSE 300-FH (CON PANTALLA)

La pantalla es sensible al tacto. Las teclas disponibles se muestran directamente en el contexto. Al inici-
ar el sistema de medicidon por primera vez, se inicia una consulta para seleccionar el idioma y el sensor.

Pantalla de inicializacién cuando la unidad de evaluacion en el
alojamiento de campo se inicia por primera vez.
Seleccione el idioma Seleccion del idioma del menu: Deutsch, English, Francais.

D||E||F

Si se ha seleccionado un idioma, hay que seleccionar el sensor
que se va a utilizar. Para que esté disponible:

SolidFlow 2.0, Paddy, PicoFlow, MaxxFlow HTC, DensFlow,
SpeedFlow 2.0, SlideControl 2.0, ProSens, M-Sens 2, M-Sens 3,
M-Sens WR, M-Sens WR2, AirFlow P.

Sensor

SolidFlow

T M-

Si se ha modificado algun dato, el cambio sdélo se tendra en
cuenta cuando salga de la estructura completa del menu vy res-
éGuardar los cambios? ponda [Si] cuando se le pregunte si desea guardar los cambios.
Después aparece la pagina de inicio.

J N
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3.MSE 300-DR / -DR2 (SIN PANTALLA)
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Para conectarse a la unidad de evaluacion del sensor debe utilizarse nuestro software especifico.

Seleccione el idioma del software
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Seleccione el sensor correcto
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Haga clic con el botédn derecho en
,Sprache/Language/Langue“ y selec-
cione el idioma deseado.

Seleccione el puerto COM correcto y
conéctese al dispositivo mediante el
botén ,,Read device”.

En el menu,,System” en ,,Sensor” (8.2.5
o 7.2.5), debe seleccionarse el sensor
correcto.

Después de seleccionar el sensor,
marque la opcidn ,Overwrite measu-
rement calib.” y confirme con el botén
,Device program®.

Para mas informacion y detalles, con-
sulte el manual de usuario del sensor.
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Introduccion

Seguridad

AirSafe 2 requiere un suministro de CC de 24 +10 %.
24 +10 % VCC se considera seguro.

AirSafe 2 es un dispositivo de monitoreo de polvo de aire ambiente. No es un dispositivo de seguridad.

Descripcién general del producto

Miles de sensores electrodinamicos de ENVEA Process han demostrado su valia para medir las
concentraciones de polvo en los sistemas de procesamiento.

AirSafe 2 es un dispositivo de medicion que puede controlar la concentracion de polvo en el aire ambiente,
por ejemplo: en edificios, naves de produccidn, silos, salas de calderas y en estaciones de trabajo.

AirSafe 2 supervisa sobre la base de valores limite definidos.

Por ejemplo, para evitar la creacion de atmosferas explosivas de polvo o para detectar emisiones de polvo
inadvertidas de los componentes del sistema.

AirSafe 2 puede detectar de forma temprana y fiable las concentraciones de polvo que pueden poner en
peligro al personal.

Coémo funciona el dispositivo

AirSafe 2 consta de un conducto de flujo y un sensor de polvo electrodindmico integral.

La conduccion de aire en el conducto de flujo genera un flujo de aire de aprox. 100 m3/h (EJ: 130 m3¥/h).
Las particulas de polvo transportadas en este flujo de aire que pasan por el sensor crean una transferencia
de carga que a su vez genera una sefal de medicion.

La sefial de medicidn se convierte en una sefial eléctrica que luego se puede mostrar o emitir.

El ventilador estd completamente monitoreado y se mostrard una alarma en caso de falla del ventilador.
Esto garantiza la validez de la medicion.
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1.4 Sistema

El conducto de flujo AirSafe 2 mide 500 mm de longitud y tiene un didmetro de 100 x 100 mm.
El sensor de polvo integrado tiene una salida
analdgica de 4 ... 20 mA, un puerto de comunicacion Alrma &
Modbus y una salida de relé que activa o activa una
alarma si se excede un valor limite especificado por
el cliente.

El sistema también se puede conectar a una com- ——
putadora o PLC usando la interfaz Modbus RS 485 (A 5120)

RTU. Para la conexién a una PC se necesita un con- | Manga rota
vertidor ModBus RS 485 a USB opcional. '

Las mediciones de hasta 10 puntos de medicion se "1 ;_,r-f‘“ -
pueden mostrar y guardar con la ayuda de un pa- i ” ot do alamas
quete de software profesional opcional. La sefial se B concemtmckn | I ad Manga busa
puede guardar y procesar en cualguier momento e ' Termpo

utilizando hoja de calculo.

1.5 Ensamblaje e instalacion

AirSafe 2 se puede colocar en cualquier posicién den-
tro de una habitacién.

Con la excepcion de temperaturas ambientales exce- oo

sivas (max. 60 °C), no es necesario colocarlo a distan-
cias especificas de unidades o paredes.

Los soportes proporcionados para este propdsito
también permiten que AirSafe 2 se monte en la pared.

AirSafe

1.6 Conexion eléctrica

ADVERTENCIA:
iLa conexién eléctrica debe ser realizada por un profesional!

Para la fuente de alimentacién de 24 V CC, utilice una fuente de alimentacién protegida.

Conexion a 4 ... La salida de 20 mA y el modbus deben hacerse a través de cables trenzados y blindados.
El tipo de cable y el nimero de cables por cable dependerd de la configuracion del cableado. 2x
prensaestopas M20 estdn disponibles.

~

/ ..
) Q Conexién a
-’ @ v2av Fuente de alimentacién

GND de +24 VCC

RS485 A | Conexion a ModBus
RS485B | RTU RS 485

Conexién a

QOO C ago
JP1 - S1 §2 S3
| Out + ) .
salida analdgica

| out -
E I EEE y ) 4. 20mA (ACtiVO)
+ 4 K4 iy &

NC L, .
COM gzr;:rgon a la salida
NO
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2. Dimensiones

2.1 Sensores

Fig. 1: Dimensiones del AirSafe 2 Ex / AirSafe 2
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Especificacion Ex

Marca
Airsafe 2 EX 3D:  €x) 11 3D Ex ic tc IIIC T120 °C D¢

Este producto cumple con: EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-31:2014, EN 60079-11:2012.
Esta diseflado para ser utilizado en el area de Zona 22 Dust EX.

Instalacion

~ [ ~

Area peligrosa
Zona DustEx 22

No peligroso
Area

AlrSafe

3.3

3.4

Tipo de proteccion Ex
La electrénica del sensor AirSafe 2 esta disefada para ser intrinsecamente segura con respecto a la sonda.

La separacion entre el circuito intrinsecamente seguro en la sonda y otras partes de la electrdnica, protegidas
por un recinto para atmodsferas de polvo explosivo, tiene lugar dentro de la carcasa.

Con esta configuracion, no se requiere cableado con circuitos intrinsecamente seguros, cables revestidos en
color azul ni accesorios azules.

Atencion Especial

Atencidn: Este producto debe estar conectado a tierra utilizando el punto de conexidn a tierra en el sensor.
El cable de conexidn a tierra debe tener al menos una seccion transversal de 4 mm?2.

Atencidn:  Solo use un destornillador manual para abrir la caja de conexion.

Atencidn: En caso de ventilador ruidoso o posiblemente dafiado, desenchufe el sensor inmediatamente
de cualquier fuente de alimentacion y proceda a la limpieza. Pdngase en contacto con ENVEA
Process o con su distribuidor local en caso de necesidad.

Mantenga el sensor limpio de la acumulacién de polvo. El interior del canal de aire se puede limpiar
facilmente quitando la rejilla opuesta al ventilador. NO retire la rejilla del lado del ventilador.

Los prensaestopas y tapones de cierre certificados segun EN 60079-0 y EN 60079-31 son aceptables
siempre que estén equipados con el sello apropiado para el encerramiento y brinden una proteccion de
ingreso minima de IP6X.

El equipo no debe utilizarse en areas afectadas por procesos de produccion de carga.
Si no se utiliza un prensaestopas, utilice tapones de cierre adecuados.
No utilice el equipo en atmdsferas corrosivas.

Vida util del ventilador: L10 a Ta =40°C 70.000h
L10 a Ta=60°C 45.000h
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Operacion

AirSafe 2 mide el contenido de polvo en un gas que pasa por el sensor utilizando el principio
electrodinamico mediante el intercambio de portadores de carga entre las particulas de polvo y el sensor.

Indicador LED
Tres LED indican el estado del sistema de sensores:

* LEDI: verde

* LED 2: naranja

* LED 3: rojo

Se llamaran en el rango rojo-naranja-verde como 1-1-1. Cuando el sistema estad encendido, los LED indican
la configuracion de los parametros de software mas importantes. Cada parametro se representa como un
ndmero binario que parpadea una serie de parpadeos para indicar la configuracion del pardmetro:

Parametro Rojo-LED 3 Naranja - LED 2 Verde - LED 1
Factor de umbral de alarma 1

Valor del filtro de polvo

Retardo (s) de alarma de polvo
Retraso (s) de alarma de vitalidad
Umbral de alarma AutoSetup
Direccion ModBus

- 0 - O O O

0]

1 0
1 1
0 0
0] 1
1 0

Nivel de alerta

El nivel de alerta (Treshold / TRH) estd preajustado en fabrica a un nivel que permite detectar fallas en el
filtro en la mayoria de los casos. Para ajustarse al deseo del cliente, hay un botdén para aumentar o disminuir
el nivel de conmutacion simplemente cambiando un factor multiplicador. Para cambiar el factor, consulte el
capitulo 5.2 Operacion con un botdn.

Este factor permite una TRH 5 veces menor que la configuracion de fabrica (aire muy limpio) a una TRH 6
veces mayor que la configuracion de fabrica (aire
sucio).

Alarma &

* Un valor de medida interno viene precalibrado en
fabrica para adaptarse a la mayoria de los casos.
» Un factor estd preestablecido en 5 At concomtcion
« El nivel de alerta (TRH) se puede configurar medi- o
ante el factor de alarma. Este factor como rango
entre 1 (muy sensible) a 30 (no sensible), segun ] A ————

Manga rota

condiciones del cliente. R
Los niveles de polvo mas altos se pueden ajustar con e comcotmeién. | A~ A Manga busna
.y {[Aire limpic] /
la funcion AutoSetup. ' Tiempo

Condicién de medicién normal

Rango de polvo y condiciones de alarma:

EI LED 1 (verde, 0-0-1) parpadea permanentemente (lentamente) en condiciones normales de
funcionamiento y polvo. Si el rango de polvo medido aumenta y se acerca al umbral de alarma, la frecuencia
de parpadeo aumenta. Si se alcanzan las condiciones de alarma, el LED 1se apaga y el LED 2 (naranja, 0-1-0)
indica la condicion de alarma.

Si el polvo vuelve a estar por debajo del umbral de alarma, el relé y el LED 2 se apagan 'y el LED 1comienza a
parpadear nuevamente. El LED 3 no se enciende en funcionamiento normal.

4.3]1 Indicacion de parametros bajo demanda
Si se presiona S1 por un momento breve, los LED muestran el pardmetro como después del encendido.
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4.4 Configuracion con un botdén

4.41 Configuracion de parametros

Directamente en el sensor, el pardmetro se
puede cambiar mediante la configuracién de un
botén.
Cuando se presiona el botdn S1, todos los LED
comienzan a parpadear simultdneamente (1-1-1a
UU(J?: U Q‘Q‘@ H 0-0-0) cinco veces. Después de esta secuencia,
E E IU)| SN i el nimero binario del primer pardmetro se

—_—

. - enciende (0-0-1) durante cinco segundos.

— Cuando se mantiene presionado S1, la secuencia
comienza para el siguiente pardmetro (cinco
veces 1-1-1a 0-0-0 y luego 0-1-0 para el segundo

pardmetro). Etcétera...

* Cuando se suelta ST mientras se muestra el nimero de pardmetro, se selecciona el pardmetro para
cambiarlo. El LED 2 (naranja) comienza a parpadear durante 5 segundos.

* Cuando se presiona S1 mientras el LED 2 estd parpadeando, el LED 1y el LED 2 comienzan a parpadear
sincronicamente (0-1-1a 0-0-0).

* Simplemente cuente los parpadeos y suelte S1tan pronto como se alcance el valor solicitado para este
parametro.

* La configuracion de un botdén guarda este pardmetro y se deja el menu.

4.4.2 Funciones especiales

A - Configuracion automatica

La configuracion automatica realiza una busqueda del umbral de alarma. Si se activa, el sensor mide
el nivel de polvo durante un periodo fijo de 5 minutos y almacena el nivel de polvo mas alto. Este
nivel de polvo se toma como valor base para los ajustes de alarma. El valor base se multiplica por el
factor de umbral de alarma para establecer el valor de umbral de alarma.

Para seleccionar la funcion de configuracidon automatica, ingrese la configuracion de un botén y
mantenga presionado S1 hasta que los LED muestren el nimero 5 (1-O-1).

Para iniciar la funcion de configuracion automatica, suelte ST mientras los LED muestran el nimero
1-0-1y presidnelo de nuevo.

EILED 1y el LED 2 comienzan a parpadear sincronicamente (O-1-1a 0-0-0). Suelte S1 después de 5
parpadeos.

Los LED muestran una linea en ejecucion (0-0-1a 0-1-0 a 1-0-0 ...) durante el procedimiento de
configuracién automatica.

B - Restauracién de pardmetros predeterminados

Restaurar pardmetros predeterminados restablece todos los parametros al valor estandar.

Para seleccionar la funcién de restauracion de pardmetros predeterminados, ingrese la configuracién
de un botdn y mantenga presionado S1 hasta que los LED muestren el nimero 7 (1-1-1).

Para iniciar la funcién Restaurar parametros predeterminados, suelte ST mientras los LED muestran el
numero 1-0-1y presiodnelo de nuevo.

EI LED 1y el LED 2 comienzan a parpadear sincrénicamente (0-1-1a 0-0-0).

La restauracién de pardmetros predeterminados se realiza si se presiona S1 automaticamente durante
mas de 20 parpadeos.
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4.5 Software para PC

El sensor viene con el software DUST Base de serie. La version PRO opcional con posibilidades de
grabacioén y conexién de hasta 10 sensores esta disponible como opcion.

La comunicacidn entre la PC y el sensor se realiza mediante el puerto ModBus RS 485.

4.5.1 Software base DUST
Este software se ha mantenido muy simple y casi se explica por si mismo.

A - Conexidn de software

Este software esta disponible para descargar en nuestro sitio web:
https://www.envea.global/solutions/process-optimization/product-software/

=4 >WR cngincening Messtechnik Gm ust Base Custom V.53 - s
B3 SWR engineering M hnik GmbH - Dust Base € v.5.92 & ] *
Sensor I Trand | Cystem ]
!dlﬂkIlMul v] Values Marameter Criors
Doust | 29 [T Dust » Theeshold Abarn Thicshold (100 100 AutoSCTUR | [~ MOD Crror Code 000k
™ AutoSetup Adzirn Factor [100,000)41) 1 [~ PAR Eno
I Relay Inverted Autaetun Tmes [min] 1 F ﬁﬁi:Euor
VIT Detay ) 3 o g
Albairn Deday [5] 10 [~ ADS Enor
Al Hokl [s] ¥ 10 Stromausgang
Mlarn Hpstarasiz [%] a5 W
1000
7000
Cal 4md | |
Cal Hmh | |
Uptions
Un/Utt | I IH Testat Start
On/0ff | W 51 Aklivated
OndDll | W Fic AwuSetup Time
DB 785 Ond/Ofl | [T REL irne (NO) ‘while Serew Paamele
E P 273430 Fead Scneor Parameter
15 ] ™ Check for EvU
Senzor Addrese 12 ,I Cyclic Quary: m [ 0N Exat Program |

Tenga en cuenta que el puerto COM atribuido al sensor debe estar entre 1y 16.

Cuando el software se inicia en el modo ,,directo”, se establecera una conexién con el AirSafe 2 en la
direccion Modbus n2 2, se podra seleccionar la direccion ModBus.

Cuando el software se inicia en ,,auto”, se puede conectar a un médulo de riel DIN DRC.

En el lado izquierdo de las ventanas:
Elija entre comunicacién automatica, directa o transparente.

En la parte inferior de las ventanas:
Para iniciar la comunicacién con el sensor / DRC debe marcar la casilla EIN.
Las ventanas se volveran verdes cuando la comunicacion esté encendida.


https://www.envea.global/solutions/process-optimization/product-software/

B - Pestaia Sistema

IﬂIP“[MUI vi

Senzor Addrese !2 ,I

SWR engincering Messtechnik GmbH - Dust Base Custom V.5.92 - o *
Sencor Trand System l
SWR ModBus Control
Dust Base Custom
v.592
SWH engineering Messtechnik GmbH
Gubedslstr. 21
73418 Schiiengen
Gamnany
[+49[0)7E35/827 2450
A SWI-SNGInSSing. Com
~ PC Modbus Parameter
Dad Nate 00 ~
O Saanch I CoM2 5
[ Mo LTIM-Eo Sean ot Stat)
1 Sensm Parameter — :
SR Moimall Fast: 'Achbe r Eomc:.dwc I:f:s A Wfrite Sentor Parameter bo File
ariof i,/ Roy AZATBTEBINE | | Query R o] Moo (o0 | o M SRt change |
it 2| Timani fms] [1200 [1200. | 7 ‘Reed back sher servl commands Head Sensor Parametes from
e " . Fi:
Guerwa freams] l—mg‘w v Prsitive ennfirmations after imad
[~ Fiead/wiite without corfimations
Lenypsaye. [ =
write: Sensor
Read Sencor Application Name Save Frogram Settings |
CE [~ Check for Evl

Cyclic Queary: _ W OM

[Eat Programn

Aqui es donde se configuran el puerto COM, la velocidad en baudios vy la direccién del sensor:

e Direccion ModBus para la comunicacion directa del sensor: 2

* Direccién ModBus para comunicacion DRC: 1

También estan disponibles los pardmetros de comunicacion, asi como el idioma (GER /ENG) vy la
posibilidad de guardar y escribir los pardmetros del sensor en un archivo. Esto también muestra la
version de fwd y el nimero de serie del sensor.

10



C - Pestafia del sensor

= >WR cngincening Messtechnik Gm ust Base Custom V.33 - s
B3 SWR engineering M hnik GmbH - Dust Base € v.5.92 & ] *
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!dlﬂltflMul v] Values Marameter Criors
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™ AutoSetp Mlairn Factor (100,00071) 1 [~ PAR Emo
: : I EEP Ena
I Relag Inverted Autaetun Tmes [min] 1 I ICEurne
WIT Deday 51 2 r'\"l"l'[(, il
Alairn Deday [3] 1.0 [~ 4DS Enor
Adarrn Hold [] 10 romas 1
Alairn Hysterasis [%] - Slicnatisgong =
1000
7000
Cal 4m& | i |
Cal Hmh | P |
Uptions
Un/Utt | I IH Testat Start
On/Off | v 51 Aklivated
OndDil | W Fic oS etup Tine
DB 785 Ond/Ofl | [T REL irne (NO) ‘while Sereu Paamele
E P 273430 Fead Seneor Parameter
r fanspa i [™ Check for EvU
Senzor Addrese ’2 ,I Cyclic Quary: ﬂ [ 0N Esit Program |

Si se encuentran errores en el sensor mediante pruebas internas del sistema, se marcan y el sensor y
el DRC muestran el error del sensor.
4.5.1.1 Parametros basicos

Se establece un conjunto de parametros predeterminado para un nuevo sistema de destino con una
EEPROM vacia:

Parametro Por defecto Significado
Direccion ModBus: 2 Sensor

1 DRC
Valor TRH: 1000 Umbral de alarma actual
Factor TRH: 10 Factor
Tiempo de AutoSetup: 5 [min] tiempo para la funcion AutoSetup
Retraso de la alarma: 2,5[s] No hay alarma hasta x segundos después de la superacion del umbral
Retencion de la alarma: 10[s] La alarma se mantiene durante al menos x segundos después de que se supere el

valor del umbral.
0 . .
Histéresis de la alarma: 95 [%] [%] La alarma no puede consm_lerarse anulada hasta que caiga por
debajo de una cifra de x por ciento del valor umbral.

Interruptor
Elstf';:po e 1 Fijo, no se extiende automaticamente Tiempo de AutoSETUP = Tiempo AS

0 Con cada nuevo valor maximo el Auto SETUP se prolonga por el tiempo AS fijado
Interruptor HW ST esta 1 S1 est4 habilitado
habilitado

0 S1se ignora
El relé del carril DIN es NC 1 El relé del carril DIN se activa como NC

0] El relé del carril DIN se activa como NO

1
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4.5.1.2 AutoSetup

“AutoSetup” inicia una busqueda del valor de la alarma:
El sensor buscd el nivel de sefial que corresponde a la carga de polvo actual.
Consulte la seccidon del manual del sensor para obtener una descripcion detallada.

4.5.1.3 Datos de medicion del sensor

Polvo: la medida de la carga de polvo
v/ Delta > TRH: umbral de alarma TRH excedido

v/ Relais INVERT: Cambie el relé INV a ON para que la salida de alarma (sefializacion y relé del sensor)
se inviertan

v/ AutoSetup: se ha iniciado un AutoSetup y se estd ejecutando actualmente

4.5.1.4 Error de sensor interno

El indicador de ,,Error” muestra los resultados de las pruebas de funcionamiento que se ejecutan de
forma permanente mientras el sistema esta en funcionamiento.

v MOD conn: la conexion ModBus esta defectuosa
v Error de vitalidad: rango de medicion restringido debido a la formacidn de revestimiento (conductor)

v Desconexién IIC:  bus lIC defectuoso

v ADS ocupado: sincronizacion interna incorrecta
v/ PARA ACC: EEPROM no se puede leer / escribir
v PARA CHK: EEPROM que proporciona datos inconsistentes

12



D - Pestana de tendencia

Aqui se pueden observar los valores de medicién y calculo del sensor.
El valor de polvo del sensor siempre se escala a la izquierda, mientras que el umbral del interruptor o
la salida del relé, por ejemplo, se pueden visualizar a la derecha.

SWR engincering Messtechnik GmbH - Dust Base Custom V.5.92 - o *
Cenzor I ] Systom 1
Irllﬂlcr[Mul vi
3| T r 2,36e+008
34,3455 + k o S o - - 2,90e-008
33,6009 - - 2,06e+008
33,0264 + 20824008
323818 4 + 2.96e+008
LIPS - Lyse+llE
0727 - 2,96e+000
30,4182 296008
20,7838 + 2 08e+0028
791091 4 - 7 96e+008
A - puiren d : : et : 1 -1 29664008
278 2 96e+008
:RERREEEERRERREERERRERER EER
zEEEER s e |E R B R R | 2 RS
[ 1 e il il g g g g i 1 e e o he w bz bo b he
el e B e e e e = = = B = I B = e == = = = = =3
g aarE Bl R e teh Sl ggnatDlsnl ol oo 0nen oo
* 52 |
¥ Dust [~ Alarm J__'_I
I TRH
Left Hand Scale [fwita Scale]
™ Evl Transpasent Mod: [~ Check for Evl
Sencor Addrezs !2 ,I Cyclic Queary: _ [ 0N [zt Program |

Podemos mostrar el valor de POLVO en el grafico (casilla de verificacion de polvo), el estado de la
alarma (casilla de verificacion de alarma) y el nivel de umbral (casilla de verificacion TRH).

La pestafia TENDENCIA Todo le permite mostrar la tendencia de los sensores seleccionados juntos.
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4.5.2 Software DUST Pro

Las pestanas Sensor, Trend y System siguen siendo similares a DUST Base, pero permiten la
comunicacion de hasta 10 sensores simultdneamente.

A - Pestana Lista

B3 SWR engincering Messtechnik GmbH - Dust Prof Custom V.5.92 - o >
List ] Senzor 1 Trend ] Trend ALL ] Systam
|auta -
Addr
froan 3
(N7 Al Hel Skahus
Ve k7 T [2429896 7299 | KFW3U V2
[ |‘_2
rall | 5
r [V Check for Evl)
Uncheck
:Er::: to |C:MProtocol_Sux_SMuwwwmy NiD0Z.csv Ircaement b | Res=l M | Fecord | Seled File Palh |
them! Sencor Addrecs ]'__]2 = ¥ Eat Program |

En el lado izquierdo de las ventanas:

Adr: Lista de sensores conectados con su direccion. Puede elegir con el sensor que muestra usando
las casillas de verificacion.

En la parte inferior de las ventanas:

Para iniciar la comunicacion con el sensor / DRC debe marcar la casilla EIN. Las ventanas se
volveran verdes cuando la comunicacion esté encendida.

Direccion AE: puede ingresar la direccion DRC si no esta en Auto

La caracteristica principal del software Prof es brindar la posibilidad de registrar datos en un archivo
.csv. Para ello, debe seleccionar o crear un archivo utilizando el botoén ,,Seleccionar ruta de archivo®.

Luego presione el botdn de grabacion para iniciar el registro de datos.
En esta pestafa tiene la lista de todos los sensores conectados (hasta 10 sensores).

Para cada sensor, tendra la informacion del nivel de POLVO y el estado del sensor (incluida la
version FW).
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B - Pestana de tendencia

CNGINCCTin: esstechnik Gm rof Custem V.5 =
SWR engincering M hnik GmbH - Dust Prof C v.5.92 o b4
List | Semeor | Trend | TrendALL | Syctem |
Imhn vl I
[Add— 557 ; o~ T+ 2966005
froam 2 t i i
451702 1o - - - : + 230e-000
AJAB6A L --pe - fam) o n e - + 2BGe+008
WF e 27,1245 A AT P O O 3 S O O Lol 4 20ge.n08
! I} | LR
31127 ST e el T 1 20624008
H Vo \_"‘*-"_" i
250903 aFesered e R a2 T ]
15,0681 - - 1 2.96c+008
13,0472 298¢+ 008
702545 1. - 1 288.-008
100364 4 - <pedecianons L) 206eam0r
-5.01618 - [ 2.96e+llB
-11,04 2,96e+008
0 e IO I T O I = 4 44 o g g s R g s g e vl i o o e e e o o o
ml:)lnnz:l:)arnrmtrlnrnmmnu:mm_nrLcl.rlnrmmmnl_.mv.nrmlrlnrmmmn
|m|l|—2 _.____._.____.____.____.__._' ______________________
* 52 Clear | Zoom o »
F Dust [~ Alarm ‘-‘M ToFile [ Aso  Pasibon 4 |+
I TRH
Left Hand Scale [Auto Scale]
T Evl Transpaient Wode ¥ Check far EvlJ
Uncheck
[ Senseds o |C-MProtocol_fu_SMuswywmmy NiD0Z. csv Iriaement Hi Fes=l b | HRecord I Selet File Path |
i theml Senzor Addrece Iz ,l Cyclic Query: - W DM [Eat Programn I
En Tendencia puede visualizar la medida del sensor seleccionado.
ﬂ SWR engincering Messtechnik GmbH - Dust Prof Custom V.5.92 — a 4
Lizt ] Senzor Trand ] {Trend ALL ' Syztem ]
Iauln vl
Ak —— e
Froan 2
e
|m. [ ma:ppm&m&mumpmmmnmnmppwwunlﬂmﬁpPppmﬁtﬂppr«ppmﬁﬁﬁ\h’ﬁiﬁﬁﬁﬁ
¥ 52 _ Ciosd | Cea | Zoom «f[
 Dust " Alarm ¥ Ao Position 4 I I
~ TRH
T EvU Tra t Mode [¥ Check for Evll
Uncheck
: Sensorsto | | [FAB ool A SNy NIDOZ cov Incaesent Ny Fiesel Ni | Record | Sl Fike Path |
i theml Cyclic Query: [JEI0N ©~ ON Exit Program |

Senzor Addrezs Iz ,l

En Tendencia Todos los sensores se muestran al mismo tiempo.
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C - Pestaiia DRC

| BB SWR engincering Messtechnik GmbH - DRC Dusty/ProSens Custom V.5.02 - o *
Lizt i’)_FIC l Canzor ] Trend ] Trend ALL | Cystam |
|brarenaser v] DNC Setup =
Addr 420 mA Calibration
Fran ’_1 4 ey J J start S8
W Amd ] start
Seoraor #1 [Leading Senao) 2 0 DRC RS 485 Address 1
Sensor #2 'E— '-U_H DRC Baudsate 3600 _:_[
Sensof B3 1] 0
to |‘_1
rall | 1
rs Fiead DRC Paanels | Mease stop the Cyclic. Commusication while
DewlD areessng the DEL Pameter or 420 mé,
P ‘wiike and Save DRC Parameter Calibeation
F [¥ Check for EvU
Uncheck
2:;:?;‘ to |C:\mechAxx_SNymwwaJ|Eﬂ3.cw Iricaesent Hi | Res=t M I Record ] Sulend File Path
theml Evll Addreszs Cyclic Query: m W OM Exit Program

F

Si se encuentra un DRC de carril DIN adecuado, el DRC se puede configurar aqui:

* Direccion ModBus guardada en el DRC

* Tasa de baudios entre PC y DRC

* Calibracion de la salida 4 ... 20 mA

* Direcciones ModBus de cualquier sensor

Los sensores se registran con sus direcciones ModBus en los campos Sensor # 1, # 2, # 3.

Si se ingresa un cero, el sensor no se escanea.

5. Mantenimiento

El trabajo de mantenimiento se limita a limpiar las particulas acumuladas en la sonda y la seccién de

aislamiento con un pano o aire a presion seco y limpio. La presion maxima es de 80 Pa para la versiéon

estandar y 200 Pa para la version EX.

La rejilla en ambos extremos se puede quitar con las herramientas adecuadas para facilitar el proceso de

limpieza.

Atencioén: En la version EX, NO retire la rejilla del lado del ventilador.
Esto esta disefiado para evitar que el material acumulado resulte en la formacion de puentes contra

el entorno conectado a tierra, ya que esto tiene un efecto adverso significativo en la medicion. El otro

objetivo es evitar que la sonda quede encerrada en material acumulado.

No se requieren trabajos de mantenimiento en la carcasa del sensor o en la electrénica de campo. Para
cualquier otro mantenimiento, comuniquese primero con ENVEA Process y siga nuestras instrucciones.
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Solucidn de problemas

El relé de salida no conmuta

1. Compruebe la fuente de alimentacion y los contactos de conexion.

2. Compruebe si el LED verde parpadea o el LED amarillo estd encendido. Esto indica un problema con
el contacto del relé.

3. Compruebe si el LED rojo parpadea durante una medicién activa. iiCédigo de error!!

If the sensor is still not supplying signals after these checked, contact our agents or ENVEA Process direct.

Errores

Los errores se pueden ver a través del software o mediante el estado de los LED.

A - Condicién de error de hardware

Si se detecta un error de hardware interno, el LED 3 (rojo, 1-O-0) comienza a parpadear.
Los errores de hardware no se pueden solucionar en el sitio. Pdngase en contacto con ENVEA Process o
con su distribuidor.

Message Descripcion Parpadeo LED | Estado del relé | Salida de corriente
Error MOD The ModBus connection is not working 1 Alarma 2mA
Error EEP The EEPROM cannot be read/written to 8 Alarma 2 mA
Error 1IC The IIC bus is defective 2 Alarma 2mA
Error ADS The ADC provides incorrect timing 5 Alarma 2 mA
Error PAR The EEPROM provides inconsistent data 9 Alarma 2 mA

B - Condicidn de error del sistema de metrologia

El sistema comprueba si la metrologia puede funcionar correctamente

Message Descripcién Parpadeo LED | Estado del relé | Salida de corriente
VIDAS Rango de medicion limitado debido al 3 ON-OFF 2 mA
(recubrimiento) | recubrimiento (conductivo)

ABANICAR Fallo del ventilador 4 ON-OFF 2 mA

Estos instrumentos cumplen con los siguientes estandares:

C€

Estandar de producto: el equipo eléctrico para medicion, control y uso de laboratorio es el
requisito de EMC

Norma de referencia EN 661326

Ao de publicacion (1997) Actualizaciones A1 (1998), A2 (2001), A3 (2003)
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7. Datos técnicos

envedaq

Sensor

Objetos medidos

Particulas sélidas en una corriente de gas

Tamanfo de particula

0,3 um o mas

Rango de medicién

Desde 0,1 mg/m?

Temperatura ambiente

-20 ..+ 60°C (Optional: -40 ..+ 70 °C)

Humedad

95 % RH (sin condensacion)

Tecnologia de medicién

Electrodinamico

Deteccion de fallos en el ventilador

Si

Tiempo de amortiguacion

1s

Salida de relé

Carga nominal max.: 250 V AC

Corriente maxima maxima: 6 A

Carga nominal maxima 230 V AC: 250 VA

Capacidad de rotura max. DCT: 3/110/220 V: 3/0,35/0.2 A
Min. carga de conmutacion: 500 mW (10 V/5 mA)

Salida analdgica

4 ... Salida activa de 20 mA

Modbus

RTU RS 485

Categoria de proteccion

IP66 (IP20 para funcionalidad segun EN DIN 60529: 2014-09)

Dimensiones

500 x 100 x 157 (L x W x H)

Material de la carcasa

St37 con recubrimiento en polvo

Fuente de alimentacion

24V DC+10%

Poder

Méaximo. 12¢/M

Conexion eléctrica

Terminales de tornillo

Peso

5,5 kg

Marcando DustEx

&» 113D Ex ic te I1IC T120 °C De

Pial
enveaq

ES 02/12/2021

ENVEA Process GmbH
GutedelstraBe 31- 79418 Schliengen (Alemania)
Fon +49 7635 827248-0 - Fax +49 7635 827248-48 - www.envea.global

PART OF THE ENVEA GROUP

18

All rights reserved.



